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 :هدف

  یبردارو نقشه  یناوبر  یکه تمرکز بر رو  ی هاست، به طورربات  ی و خودمختار  هاتمی الگور  ت یتقو   امدادگر ماز مقدماتی  یهدف اصل

  ه یشب  یخط  ریمس  کیکنند تا در    یزیرخود را برنامه  یهاربات  دیبا  هامینباشد. ت  ت یافزار در اولو سخت   و هزینه  یدگ یچیباشد و پ

( اجتناب کنند و  اهی)نقاط س حفرهکنند، از  یگذارو علامت  ییو سبز( را شناسا زرد  قرمز، ی)علائم رنگ "انیقربان"ماز حرکت کنند، 

کنند و به   یبرداررا نقشه   طیکنند، مح  لیکه ماز را تکم  ییها( استفاده کنند. رباتنقره ای)مناطق    (checkpointبازرسی )از نقاط  

 .خواهند کرد  افت یدر یشتر یب  ازینقطه شروع بازگردند، امت

 

 ر و ساختا نیقوان

 ن یساختار زم -1
 :ماز ساختار •

o دهندیم لیرا تشک یناوبر  یاصل ریمس  اهیس خطوط. 
o هستند.متر سانتی  2الی  1بین  وطخط قطر 
o سانتی متر است.  30 فاصله هر تقاطع از تقاطع دیگر 

 :(یخاکستر تقاطع های) بازرسی نقاط •
o شوندیاستفاده م  ازیمجدد در صورت ن یانداز راه یعنوان مناطق امن برا به. 
o رندیگ یدر طول ماز قرار م کیطور استراتژ به. 



o  سانتی متر دارند. 15سانتی متر در  15اندازه 
 :(اه ی س تقاطع های) هافرهح •

o گیرند. و فقط در تقاطع ها قرار می از آنها اجتناب کنند دیها باهستند که ربات یموانع انگرینما 
o  سانتی متر دارند. 15سانتی متر در  15اندازه 

 :(ی)علائم رنگ انیقربان •
o توانند قرار بگیرندمی  اهیدر کنار خطوط س در هر نقطه ای و سبز زردقرمز،  علائم. 
o  سانتی متر هستند.  4سانتی متر در  4این علائم 
o و   ییآنها را شناسا ازیکسب امت  یبرا دیها با خاص خود را دارد و ربات  ازیعلامت امت هر

 .کنند یگذارعلامت 
 :انیو پا شروع •

o است  شود و یکی از نقاط بازرسیمیمشخص  توسط داورشروع  نقطه. 
o برابر کنند. دوخود را  یینها ازی پس از اتمام ماز به نقطه شروع بازگردند تا امت توانندیم هاربات 

 ربات  یهات یمحدود -2
 .متریسانت  20×20×20اندازه:  حداکثر •
 . ست یاز خارج مجاز ن یکنترل  چیبه صورت کاملاً خودمختار عمل کنند و ه دیبا  هاربات •
 را داشته باشند: ریز یها ت یقابل دیبا •

o اهیکردن خطوط س دنبال . 
o و سبز.  زردعلائم قرمز،  کیو تفک ییشناسا 
o  یقربان ییبوق( پس از شناسا یصدا ای )مانند روشن کردن چراغ  یگذارعلامت . 
o ماز.  یو ناوبر یبردارنقشه 
o بازرسیمجدد از نقاط  یاندازراه. 

 یروند باز -3
 :  یزمان ت یمحدود •

o ماز فرصت دارد.  لی تکم یبرا قهیدق 5حداکثر  میهر ت 
 مجدد: یاندازو راه شروع •

o  در صورتی که ربات نقطه بازرسی جدیدی را دیده باشد و اعلام کرده باشد، میتواند از آخرین

، راه  از نقطه شروع هارباتنقطه بازرسی دیده شده مجددا راه اندازی شود. در غیر این صورت، 

 .شونداندازی می
 : انیقربان ییشناسا •



o و ندشو متوقف ثانیه  3به مدت  در کنار آن یقربان پس از تشخیص فاصلهبلادر  دیبا  هاربات 

به همان    LEDعلامت دهی باید توسط یک  .رندیبگ  ازیثبت شود و امت ییعلامت دهند تا شناسا

 رنگ انجام شود.
 (: اه ی س تقاطع های) هاحفره •

o گیرکردن   شود. یاندازمجدداً راه ینقطه بررس نیاز آخر دیحفره، ربات بادر  کردن  ریصورت گ  در

 است.  ورود کامل به آن و انجام حرکتی غیر از عقب گرددر حفره به معنی 
 (:تقاطع های نقره ای ) بازرسی نقاط •

o شوند. یاندازبه طور امن از آنجا دوباره راه توانندیبرسند، م بازرسیکه به نقاط  ییهاربات 
o ندارد. یامهیجر  یاز نقاط بررس استفاده 

 : )اختیاری( ریمس لیتکم •
o آنها   یینها ازیبه نقطه شروع بازگردند تا امت توانندیها م، رباتکار یا تشخیص رباتاز اتمام  پس

 ثانیه متوقف شود.  5ربات باید پس از رسیدن به نقطه شروع  برابر شود. دو
 ی ازدهیامت -4

 :انیقربان ییشناسا •
o  ازیامت 15قرمز:  علامت. 
o  ازیامت 10: زرد علامت. 
o  ازیامت 5سبز:  علامت. 

 :یاز نقاط بررس استفاده •
o ازیامت 10: یبه هر نقطه بررس دنیرس. 

 :بازگشت به شروع  زهیجا •
o  کندیرا دو برابر م یی نها ازیماز: امت لیبه نقطه شروع پس از تکم زیآمت یموفق بازگشت. 

 ها مهیجر -5
 .ینقطه بررس نیمجدد از آخر یاندازو راه منفی ازیامت 10(:  اهیس  تقاطع هایبه حفره ) ورود •
 .هر بار یبه ازا منفی ازیامت  5: ریاز مس خروج •
 شود.  یاندازراهاً مجدد بازرسینقطه  نیاز آخر دیکند، با  شرفت یکردن ربات: اگر ربات نتواند پ  ریگ  •

 امتیاز نهایی  -6
 ضریب بازگشت ×( 5مجموع جریمه ها + )زمان باقی مانده از راند(/  –امتیاز نهایی = )مجموع امتیاز قربانیان  •

 



دوم قرار    ت یدر اولو   یافزارسخت   یتمرکز دارد و طراح  یبردارو نقشه  یناوبر  یهاتمیالگور  ت ی به طور خاص بر تقو   یباز  نیا

 قیرا به طور دق  طیارائه دهند و مح  یو ناوبر  یبردارنقشه  یبرا  ینوآورانه و کارآمد  یهاکه روش  شوندیم  قیتشو   هامی. تردیگ یم

  ی کنندگان الزامهمه شرکت   یو محترمانه از سو  یا عدالت و رفتار حرفه  تی. در طول مسابقات، رعارندداده و به خاطر بسپا  صیتشخ

داور   میتصمهمچنین حذف از مسابقه خواهد شد.  ای  ازیمنجر به کسر امت رمنصفانهیرفتار غ ایدر ربات  یاست. هرگونه دخالت دست

 . ست یاست و قابل اعتراض ن یینها میتصم طیشرا یدر تمام


